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1 使用有源天线的参考电路 

 提供 2.7V~3.6V 电源 VCC 

 将模块所有 GND 引脚接地 

 连接 RF_IN 信号至天线，注意线路 50 欧姆阻抗匹配 

 天线馈电建议使用外部电源 

如果天线馈电和模块主供电 VCC 是相同的电源轨，则天线端引入的 ESD、浪涌、过

压会加到模块 VCC 主供电上，从而导致模块的损坏。建议天线馈电采用独立的电源

轨，以降低模块损坏的概率。 

 VBCKP 电源要求：1.7V~3.6V 

 里程计速度脉冲要求：脉宽≥100μs，频率≤5KHz 

Active Low

VCC : 2.7 V ~ 3.6 V

VBCKP : 1.7 V ~ 3.6 V

RF,  Short  50ohm  Line

 

图 1-1 最小系统参考电路  
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2 使用无源天线的参考电路 

 使用无源天线时，为保证系统性能，需在无源天线与模块的 RF_IN 之间添加低噪放 

 射频线路（天线低噪放RF_IN），需注意 50 欧姆的阻抗匹配 

 VBCKP 电源要求：1.7V~3.6V 

 里程计速度脉冲要求：脉宽≥100μs，频率≤5KHz 

Active Low

VCC : 2.7 V ~ 3.6 V

VBCKP : 1.7 V ~ 3.6 V

RF,  Short  50ohm  Line

 

图 2-1 使用无源天线的参考电路  
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3 模块电源要求 

3.1 主电 VCC 

模块主电 VCC 工作电压范围为 2.7V ~ 3.6 V。 

注意事项 

 模块 VCC 上电起始电平需要低于 0.4V。 

 模块 VCC 上电电源坡道必须是单调的，不能有平缓处。 

 模块 VCC 上电的下冲与振铃需小于 5% VCC。 

 VCC 上电波形，从 10%到 90%的上升时间需在 100 μs ~ 10 ms 范围内。 

 上电时间间隔，模块 VCC 下电低于 0.4 V 后，到下一次开始上电，时间间隔建议大

于 500 ms。 

3.2 备电 V_BCKP 

当使用热启动功能时需要为模块提供备电。V_BCKP 输入电压范围为 1.7 V ~ 3.6 V。 

注意事项 

 模块 V_BCKP 上电起始电平需要低于 0.4V。 

 模块 V_BCKP 上电电源坡道必须是单调的，不能有平缓处。 

 模块 V_BCKP 上电的下冲与振铃需小于 5% V_BCKP。 

 V_BCKP 上电波形，从 10%到 90%的上升时间需在 100 μs ~ 10 ms 范围内。 

 上电时间间隔，模块 V_BCKP 下电低于 0.4 V 后，到下一次开始上电，时间间隔建

议大于 500 ms。 

 V_BCKP 不可悬空或接地，当 V_BCKP 不使用时，须连接到 VCC 或接备电。 
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4 主要器件选型参考 

 Component Order No. Manufacturer 

U1 
RS-232 

Transceivers 
MAX3232EUE+ TI 

U2 LNA MXDLN14TP MAXSCEND 
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